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PROJEKT WY KONAWCZY - BRANZA DROGOWA
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1, PRZEDMIOT, PODSTAWA | ZAKRES OPRACOWANIA.

2. ROZWIAZANIA DROGOWE ]
3. WARUNKI TECHNICZNE WYKONANIA ROBOT DROGOWYCH

CZESC RYSUNKOWA



1. PRZEDMIOT, PODSTAWA | ZAKRES OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest projekt budowlano-wykonawczy dotyczacy przebudowy drogi wewnetrzne;
gminnej w zakresie branzy drogowe;.

1.1. Przedsiewzigcie inwestycyjne w zakresie branzy drogowej zaktada przebudowe:
- Okoto 861 metrow drogi wewnetrznej,
Osiemnastu (18) zjazdow.

1.2. Podstawa opracowania:
- umowa z Zamawiajacym z dn. 25.05.2018r.
- mapa ewidencyjna i zasadnicza,
- notatki ze spotkan z inwestorem.

2 ROZWIAZANIA DROGOWE
Rozwigzania sytuacyjne:

Elementem planowanego przedsiewziecia jest opracowanie dokumentacji projektowe] przebudowy drogi
wewnetrznej — gminnej, zlokalizowanej w miescie Skorochéw ul. Kasztanowa. W ramach projektu
skorygowano istniejaca geometrie drogi w planie sytuacyjnym i w przekroju podtuznym. Odtworzono
osiemnascie zjazdow do posesji. W zwigzku z konieczno$cig zapewnienia odpowiedniego odwodnienia
projektowanych odcinkéw drég, zastosowano szereg rozwigzan majacych na celu sprawne przejecie
i odprowadzenie wod opadowych i roztopowych zaréwno z projektowanego korpusu drogowego jak réwniez
z terenow sgsiadujacych.

Geometria drogi w planie sytuacyjny:
Ul. Kasztanowa:

Poczatek opracowania km 0+000,00

Poczatek Luku Kotowego Nr 1 (R=6 m) km 0+002,95
Koniec tuku Kotowego Nr 1 km 0+008,92

Poczatek Luku Kotowego Nr 2 (R=65 m) km 0+037,77
Koniec tuku Kotowego Nr 2 km 0+097,67

Poczatek Luku Kotowego Nr 3 (R=50 m) km 0+327,33
Koniec Luku Kotowego Nr 3 km 0+347,11

Poczatek Luku Kotowego Nr 4 (R=50 m) km 0+366,68
Koniec Luku Kotowego Nr 4 km 0+390,79

Poczatek Luku Kotowego Nr 5 (R=175 m) km 0+420,80
Koniec tuku Kotowego Nr 5 km 0+438,16

Poczatek Luku Kotowego Nr 6 (R=175 m) km 0+441,06
Koniec tuku Kotowego Nr 6 km 0+458,75

Poczatek tuku Kotowego Nr 7 (R=175 m) km 0+466,90
Koniec Luku Kotowego Nr 7 km 0+478,70

Poczatek Luku Kotowego Nr 8 (R=175 m) km 0+505,47
Koniec Luku Kotowego Nr 8 km 0+539,27

Poczatek Luku Kotowego Nr 9 (R=8,25 m) km 0+552,37
Koniec tuku Kotowego Nr 9 km 0+566,01

Poczatek Luku Kotowego Nr 10 (R=175 m) km 0+688,77
Koniec tuku Kotowego Nr 10 km 0+712,63

Poczatek Luku Kotowego Nr 11 (R=175 m) km 0+743,61
Koniec Luku Kotowego Nr 11 km 0+759,93

Poczatek Luku Kotowego Nr 12 (R=175 m) km 0+805,63
Koniec tuku Kotowego Nr 12 km 0+822,96

Poczatek Luku Kotowego Nr 13 (R=175 m) km 0+828,13
Koniec Opracowania km 0+861,00.



Jezdnia

Jezdnie zaprojektowano o szerokosci 4,5 m wraz z obustronnymi umocnionymi poboczami o szeroko$ci 0,5 m
kazde.

Zjazdy
W celu potaczenia istniejgcych obiektdw odtworzono zjazdy o szerokoéci 3,0 — 4,0 m wykonane z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie 0/31,5.

Przekroj poprzeczny ul. Kasztanowej:

Przekrdj poprzeczny ul. Kasztanowej jest zmienny na catej dtugo$ci. Na pewnych odcinkach jest on
jednostronny lewo lub prawostronny, a na pewnym przekroj daszkowy. Ponizej przedstawiono kilometraz
odnoszacy sie do danego pochylenia poprzecznego jezdni ul. Kasztanowe.

- Przekrdj poprzeczny jednostronny — lewostronny:
e km 0+000,00 - 0+060,00
e km0+712,63 — 0+861,00

- Przekroj poprzeczny jednostronny — prawostronny:
e km 0+070,00 — 0+240,00
e km 0+390,00 — 0+700,00

- Przekroj poprzeczny daszkowy:
e km 0+250,00 - 0+380,00

Zjazdy :

- Szerokos¢ 3,0m-4,0m
- Wylukowania R=3,0 m, R=5,0 m, R=6,0 m
- Faza1:1

Odwodnienie:

Odwodnienie obszaru inwestycji bedzie realizowane poprzez odwodnienie powierzchniowe — poprzecznie,
powierzchniowo, na pobocza.

Rozwigzanie wysoko$ciowe:

Przekroje podtuzne (niwelety) projektowanej ul. Kasztanowej oraz zjazdoéw zaprojektowano zgodnie
z obowigzujacymi przepisami w nawigzaniu do istniejacego terenu. Zapewniono dowigzanie wysokosciowe
do istniejacych rozwigzan wysokosciowych poszczegdinych drég.

Na profilu podtuznym drogi przedstawiono wartosci charakterystycznych rzednych, pochylenia i odlegtosci
oraz inne niezbedne elementy.

Szczegbtowe rozwigzania zaprojektowanych przekrojow podtuznych przedstawiono w czesci rysunkowe;
opracowania.



Projektowane konstrukcje nawierzchni:

KONSTRUKCJA NAWIERZCHNI Z ASFALTU K1
- km 0+000,00 — 0+700,00 i 0+780,00 — 0+861,00

5 warstwa wigzaca z betonu asfaltowego AC16W,

25 20 warstwa podbudowy zasadniczej z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie 0/31,5

25 |Razem

KONSTRUKCJA NAWIERZCHNI Z ASFALTU K42
— km 0+700,00 — 0+780,00

5 warstwa wigzaca z betonu asfaltowego AC16W,

warstwa podbudowy zasadniczej z kruszywa tamanego stabilizowanego
40 20 e
mechanicznie 0/31,5

15 Podloze ulepszone z gruntu stabilizowanego spoiwem hydraulicznym

40 |Razem
KONSTRUKCJA NAWIERZCHNI ZJAZDOW

25 ‘ 25 Warstwa kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie 0/31,5
KONSTRUKCJA NAWIERZCHNI POBOCZY

15 ‘ 15 Umocnienie poboczy kruszywem tamanym 0/31,5

3. WARUNKI TECHNICZNE WYKONANIA ROBOT

5.1. Zasady ogoine
Wszystkie Roboty objete niniejszym projektem nalezy wykonywa¢ zgodnie z warunkami okreslonymi
w Specyfikacjach Technicznych (stanowigcych integralng cze$¢ opracowania) oraz zgodnie z wymaganiami
polskich norm i innych przepisdéw zwigzanych, wykazanych w tych specyfikacjach do stosowania.

9.2. Kolejnos¢ robot
Doktadng kolejno$¢ wykonywania robét budowlanych ustali Wykonawca w zaleznosci od przyjetej technologii,
mozliwosci technicznych i efektywno$ci postepéw prac.

5.3. Opis technologiczny robot
Sposoéb wykonania wszystkich asortymentéw robdt zawarto w Specyfikacjach Technicznych Wykonania i Odbioru
Robét, stanowigcych czes¢ Projektu Wykonawczego.

5.4. Przedmiar robot
Elementem Projektu Wykonawczego jest przedmiar, ktory sporzadzono na podstawie obliczen i zestawien ilosci
robdt do wykonania wedtug niniejszego projektu.

5.5. Uwagi koncowe
Zakres rzeczowy ustalony w Projekcie obejmuje roboty niezbedne dla wykonania uktadu wewnetrznego, a iloSci
przedmiarowe dla poszczegdlnych rodzajow Robot zostaty ujete w Przedmiarze.
Ostateczny zakres rzeczowy projektu przyjeto w wyniku szczegdtowych ustalen z Zamawiajacym.

CZESC RYSUNKOWA

FSD/D-00 - plan orientacyjny,
FSD/D-01 - plan sytuacyjny,
FSD/D-02 - przekroje podtuzne,
FSD/D-03 - przekroje typowe.
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